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1. INTRODUCCION

El Primer Seminario Internacional sobre los resultados del proyecto SafeCRobot en Bristol (Reino
Unido), es una tarea con elentregable identificado como 03 / A5 "Conclusiones técnicas del
Primer Seminario Internacional en Brsitol (Reino Unido)".

Esta tarea esta incluida en el Producto Intelectual 3 "Herramienta basada en REA y TIC para la
formacidn y sensibilizacion" del proyecto SafeCRobot.

Este evento multiplicador celebrado en Bristol organizado por UWE el 11 de noviembre de 2022
se centrd en la realidad virtual (VR) y la plataforma REA con la organizacion de presentacionesy
demostraciones que cubren diferentes temas sobre este proyecto. Expertos en seguridad de
robotizados y automatizados para el sector de la construccién asistieron a este evento vy
participaron en las mesas redondas.

Este informe técnico recopila y analiza las principales conclusiones que tenian como objetivo
implementar las mejoras correspondientes en los resultados del proyecto.

AGENDA

11 de noviembre de 2022, Bristol, Reino Unido

15.30—-16.15 Registro y café.
16.15-16.30 Bienvenida e introduccion de Safecrobot (UWE - L Mahdjoubi).
16.30—-17.45 Presentaciones de sociosy expertos invitados:
1. Barrerasy lecciones de adopcién de robdtica (UWE Guest - Prof
A.Weightman)
2. Perspectivas sobre la garantia de seguridad funcional de robots de
construccion y su interaccion humano-robot (HRI) (UWE - Dr. C Harper)
3. ¢laley de seguridad sigue el ritmo de la tecnologia (UWE Guest - Dr. N
Bell)?
4. Seguridad de vehiculos aéreos no tripulados (drones) para la construccién

(WUST M. Szostak et al).

18.15-19.30 Safecrobot Virtual Reality (VR) y OER Tool Demonstration (UWE - Dr. A.
Mahamadu and A. Prabhakaran)

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro
Tecnoldgico del Marmol, Piedra y Materiales (CTM), Politechnika Wroclawska (PWR), Bildungszentren des
Baugewerbes e.V. (BZB).
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19.30-20:30 Networking y Cena

El Seminario Internacional Final se celebré en Bristol, Reino Unido, y fueorganizado por el
coordinador del proyecto Safecrobot (UWE). Fue llevada a cabo por el proyecto, incluidos el Sr.
Abhinesh Prabhakaran, el Dr. Abdul-Majeed Mahamadu y el Prof. Lamine Mahdjoubi.

UWE Bristol tiene una amplia experiencia en educacién y capacitacion en construccidn, asi como
en tecnologias emergentes de investigacion de vanguardia como robdtica y sistemas
auténomos. La institucién ha estado a la vanguardia de la formacién y el desarrollo de
habilidades en el sector de la construccion del Reino Unido y tiene fuertes vinculos con los
actores de la industria, asi como asociaciones de formacién profesional en toda la regidn de
South West de Inglaterra. Ademds de la formacion, UWE Bristol tiene una inmensa experiencia
en digitalizacidn y uso de técnicas novedosas para la formacidn. El seminario conté con la
participacién de formadores, conferenciantes, profesionales de la construccién, trabajadores y
organizaciones interesadas en la seguridad, la robdtica y la digitalizacién en general. El evento
fue anunciado en el sitio web de Eventbrite con el siguiente enlace:
https://www.eventbrite.co.uk/e/safety-implications-of-the-adoption-of-robotics-in-
construction-tickets-440250349647?aff=ebdssbdestsearch

La conciencia de los riesgos asociados con el uso de robots vy sistemas auténomos en la
construccion estd surgiendo y las necesidades de capacitacion han sido bien demostradas por
este proyecto. Existe una brecha en el mercado en relacidon con la comprensidon adecuada de las
situaciones de riesgo, asi como los recursos de capacitacion disponibles. Por lo tanto, se
descubridé que la herramienta de capacitacidon en realidad virtual del proyecto Safecrobot era
muy novedosa, oportuna y util para la industria en el Reino Unido, en particular, de donde
provenian la mayoria de los asistentes. Todas las presentaciones e intervenciones del Seminario
Internacional Final se colgaran en la web del proyecto Safecrobot, que se pondra a disposicion
de todas las partes interesadas a través del siguiente enlace:

https://safecrobot.pwr.edu.pl/en/reports

El evento fue anunciado en el sitio web de Eventbrite con el siguiente enlace:
https://www.eventbrite.co.uk/e/safety-implications-of-the-adoption-of-robotics-in-
construction-tickets-440250349647 ?aff=ebdssbdestsearch
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2. Breve presentacion sobre el Proyecto Safecrobot [UWE]

En nombre del equipo del proyecto, el profesor Lamine Mahdjoubi dio la bienvenida a los
participantes y en su discurso de apertura proporciond una visién general del proyecto como se
reitera a continuacién. UWE Bristol se compromete a desarrollar material y contenido para las
necesidades de capacitacion y educacion superior de toda la industria de la construccion. Esto
incluye capacitacion sobre formas de trabajar con tecnologias y materiales emergentes. Una de
las dreas emergentes clave es el usode la robdticay lossistemas utomos. Los sistemas robdticos
avanzados se estan convirtiendo en algo comun en los sitios de construccion, incluido el uso
creciente de equipos auténomos y semiauténomos. Sin embargo, la construccion todavia
requiere un alto grado de participacién humana, creando asi un entorno de trabajo con una alta
interaccion entre los trabajadores y la maquinaria, incluidas estas mdaquinas autéonomas vy
semiauténomas. Como resultado de estos desarrollos, la Comisién de Seguridad y Salud de la
UE ha pronosticado que uno de los mayores riesgos de seguridad ocupacional emanara de las
interacciones mdaquina-humano (MHI) en un futuro préximo. Para abordar esto, la UWE liderd
el proyecto Safecrobot para investigar los riesgos asociados con la automatizacién y el uso
avanzado de magquinaria en entornos de construccion y luego desarrollar un sistema de
capacitacidon innovador para un compromiso seguro utilizando Realidad Virtual (VR). Esta
aplicacion de realidad virtual ayudard a impartir a los trabajadores de la construccién los
conocimientos y habilidades esenciales para interactuar con maquinaria avanzada y equipos
auténomos en entornos de construccion en toda Europa. Los socios del proyecto procedian de
toda Europa: Espaia (CTM); Polonia (WUST) y Alemania (BZB) proporcionan perspectivas Unicas
qgue han contextualizado la herramienta de formacién para adaptarse a las necesidades de
formacién profesional de estos paises. En el discurso de aperturay la introduccidn del proyecto,
el profesor L Mahdjoubi presentd los antecedentes del proyecto descritos anteriormente y
presentd a los socios del proyecto. El profesor L Mahdjoubi es también el Director del Centro
UWE de Arquitectura e Investigacién del Medio Ambiente Construido. El Centro responsable de
la especializacién en automatizacién de la construccién, seguridad y digitalizacién. Asistieron
socios del proyecto de Alemania (BZB Bertelmann-Angenendt, Frank) y Polonia (WUST, Mariusz
Szostak y Piotr Grzempowski).

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro 5
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Figura 1: Palabras de apertura del Seminario Internacional de Bristol

3.

Presentacion de objetivos y resultados [UWE]

El Dr. Abdul-Majeed Mahamadu y Abhinesh Prabhakaran hicieron una breve presentacién de
las tareas y los resultados esperados del proyecto, enfatizando que este proyecto es de alcance
educativo para fines de capacitacidn especificamente para la industria de la construccién.

Figura 2: Presentacidn general del proyecto del seminario de Bristol

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro 6
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Figura 2: Presentacion de la metodologia del proyecto

Explicaron los objetivos del proyecto y la brecha en la industria en términos de comprensién de
los riesgos, asi como las necesidades de capacitaciéon. También describieron las limitaciones de
los enfoques de capacitacién tradicionales, lo que resulta en el uso de VR para una capacitacion
mas efectiva en el proyecto Safecrobot.

El equipo del proyecto UWE Safecrobot explicé la metodologia adoptada para entregar el
proyecto y los resultados. Estos incluian directrices sobre riesgos para la seguridad y la salud,
asi como medidas de proteccion ambiental en el uso de robdtica y sistemas auténomos en la
construccién. La herramienta de capacitacién en realidad virtual para el manejo seguro de los
tipos de equipos mas representativos se ha desarrollado en este proyecto y sera de libre acceso
en la plataforma de aprendizaje (REA) para la educacién superior.

Lay presentd la metodologia del proyecto que incluyd la investigacién inicial para identificar
tipos comunes de robdética y sistemas auténomos, asi como las situaciones de riesgo asociadas.
Esto fue seguido por una evaluacién detallada para identificar las 10 situaciones de riesgo tipicas
que son mas representativas del uso de robots y sistemas auténomos en la construccion. Esto
representaba los 10 escenarios para los cuales se desarrollaria material y herramientas de
capacitacidn. Esto luego se convirtié en scripts y requisitos de desarrollo del sistema de realidad
virtual. También se describieron el motor de juego, el enfoque de programacion y los requisitos
del usuario. También se describié la herramienta de capacitacion en realidad virtual
desarrollada y basada en los 10 escenarios de riesgo adoptados enlos pasos de investigacion
anteriores. Laherramienta constituye un entregable del proyecto que estara disponible en el
sitio web del proyecto para ser utilizado como parte del recurso didactico.

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro 7
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4. Presentacion de contenidos

A continuacion se presenta un resumen de las presentaciones de expertos que sirvieron como
precursor de las discusiones de seminarios, evaluaciones de proyectos y demostraciones.

Prof. Andrew Weightman (Orador invitado de UWE - Invitado robotics expert de la Universidad
de Manchester). Realizé una presentacidn sobre "Adopcion de la robdtica: barreras y lecciones
de otras industrias". Esto proporciond la base para los antecedentes y la justificacion del
proyecto Safecrobot. Su presentacidn destaco el hecho de que existe una falta de capacitacion
y conciencia de los riesgos, que sigue siendo una de las barreras mas criticas para la adopcién
de la robdtica en la construccidn. Su presentacién incluyé los resultados de una extensa
investigacion en el Reino Unido sobre las barreras para la adopcion de la robética. También
proporciond una visién general de los diferentes tipos de robots y su aplicacién en la
construccion.

El Dr. Chris Harper (UWE) presentd "Garantia de seguridad funcional de robots de
construccion y su interaccion humano-robot (HRI)". Esta presentacidn destacé que no existen
normas de seguridad especificas para la robdtica en la construccion (ya sea de ISO/TC 195
Magquinaria de construccidn o ISO/TC 299 Robética). El Dr. Harper destaco las consideraciones
de disefio de seguridad para la robdticay destacd que, como resultado del entorno dindmico
de la construccion, es imposible abordar la seguridad solo a través del disefio de robots.
Destaco el papel de los usuarios humanos y los trabajadores del sitio para garantizar la
seguridad con referencias a los marcos de analisis de riesgos laborales.

Dr. Nick Bell (Orador invitado de UWE de Nick Bell Consultancy). El Dr. Bell es un experto en
formacién en seguridad y ha desarrollado formacién en seguridad y otras intervenciones para
muchas organizaciones y trabajadores en el Reino Unido. Su presentacion se centré en las
normas de seguridad actuales en la construccion. Revisé el papel de las directivas de la UE, la
Ley de Salud y Seguridad en el Trabajo de 1974 y las Regulaciones de Disefio y Gestion de la
Construccion 2015 (CDM) Reino Unido. Destacé los marcos emergentes, como el Marco sobre
«Seguridad en la investigacidn y la automatizacion» de la Agencia Europea para la Seguridad y
la Salud en el Trabajo. Destacd todas las regulaciones y estdndares aplicables, pero también
destacé la falta de una regulacién especifica de los escenarios de robdtica. En las conclusiones,
esbozd la brecha en el conocimiento y el papel de los programas de capacitacién. Hizo hincapié
en la importancia del proyecto Safecrobot a la luz de la brecha de habilidades.

Dr. Ing. Mariusz Széstak (WUST). Presentado en Vehiculos aéreos no tripulados (UAV),
coloquialmente llamados drones, para la construccién. Destacé que esta es una de las formas
mas utilizadas de robdtica en la industria de la construccidon. Sin embargo, hay una falta de
disponibilidad de capacitacion y conciencia general sobre los riesgos de seguridad, los requisitos
y la regulacidn sobre el uso de drones. Sefialé que se utilizan para inspecciones de edificios,
evaluacidon de dafios, mediciones de terrenos, inspecciones de seguridad, monitoreo del
progreso de las obras y otros. Describié la investigacién y un procedimiento (protocolo) que fue
desarrollado por WUST para la preparacion y planificacion correcta y segura de un vuelo de

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro 8
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vehiculo aéreo no tripulado durante las operaciones de construccién. Destacé la relevancia y el
uso de este protocolo en el desarrollo de herramientas de formacién en el proyecto Safecrobot.

5. Demostracion de la herramienta de tecnologia VR [UWE]

El Dr. A-M Mahamadu y A Prabhakaran explicaron la herramienta de capacitacidn en seguridad
destinada a mejorar la comprensién de los requisitos de seguridad para trabajar con robots y
sistemas autdonomos en la construccidn. Esta herramienta de entrenamiento ha sido
desarrollada en un entorno de juego de realidad virtual (VR). Consta de 10 escenarios de riesgos
que implican la operacién e interaccion con diferentes categorias de robots de construccién /
sistemas auténomos. Requiere que el usuario evalule las 10 situaciones diferentes y complete
interactivamentela misidn (cuestionario) en cada escena. La misidon abordé riesgos notables
para la seguridad vy la salud, violaciones o requisitos de mejores practicas. En cada situacién, el
trabajador (aprendiz) tendra que observar el entorno y completar cada una de las misiones
(cuestionario) y luego se proporciona una puntuacion de su desempefio que le da la oportunidad
de volver a tomar la mision / prueba.

Figura 4: Demostraciones de realidad virtual

Presentaron los siguientes 10 escenarios y comentaron los pasos individuales de la misién
mostrados.

1.Drones (vehiculo aéreo no tripulado): preparacion para vuelos en sitios de construccién a la
luz del dia

2.Drones (vehiculo aéreo no tripulado) — Volar en obras de construccion en condiciones
climaticas favorables

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro 9
Tecnoldgico del Marmol, Piedra y Materiales (CTM), Politechnika Wroclawska (PWR), Bildungszentren des
Baugewerbes e.V. (BZB).



4 VIRTUAL REALITY IMMERSIVE SAFETY TRAINING CO'funded by the

Jv
'0 @ Eg\r(llgToRNuMcET’gN S::'I'?ERS ROBOTISED AND AUTOMATED Erasmus+ Programme
of the European Union
EmIB 2020-1-UK01-KA202-079176
SafeCROBOT

TAREA 03/A5 CONCLUSIONES TECNICAS DEL SEMINARIO INTERNACIONAL FINAL EN BRISTOL (REINO UNIDO)

3.Drones (vehiculo aéreo no tripulado) — Volar en obras de construccidon en condiciones
climaticas adversas

4.Drones (vehiculo aéreo no tripulado): preparacién para vuelos en sitios de construccion por la
noche

5.Vehiculo de transporte de sitio auténomo - Condiciones del sitio interior

6.Vehiculo de transporte auténomo del sitio: condiciones externas y exteriores del sitio
7.Equipo controlado a distancia (robots de demolicién) - Reequipos generales

8.Equipo de control remoto (robots de demolicién) - Condiciones del sitio interior

9.Equipo controlado a distancia (robots de demolicidn): condiciones externas y exteriores del
sitio

10.Equipo de control remoto (excavadoras/excavadoras) - Condiciones externas y exteriores del
sitio

Dieron a los participantes la oportunidad de probar las herramientas utilizando auriculares VR y
subrayaron los resultados del aprendizaje. Esto incluye el hecho de que al final de esta
capacitacion en realidad virtual, el usuario podrd identificar equipos y précticas de proteccion
personal y colectiva en entornos de construccién robotizados. Comprenderan los tipos comunes
de robots y equipos autéonomos utilizados en la construccién, los riesgos asociados e
identificaran las mejores practicas. Estas mejores practicas se basan en la seguridad individual
y colectiva, asi como en las regulaciones para la operacion segura del equipo. Esto también
incluye practicas ambientalmente seguras, asi como aspectos de proteccién de la salud.

Las animaciones inmersivas basadas en VR se disefiaron y produjeron sobre la base de toda la
informacidn previa desarrollada en el proyecto, para apoyar la implementacién de los cursos de
capacitacidn de Safecrobot y los REA. Este programa de formaciéon inmersiva basado en VR
estara disponible de forma gratuita en la web del proyecto y en el canal de YouTube que se
creard en el proyecto, que podra utilizarse como material de apoyo a los cursos que se
desarrollaran para la sensibilizacidn y el aprendizaje sobre entornos seguros en la industria de
la construccidn para la aplicacion de robética y sistemas auténomos.
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6. Discusion [UWE]

Todas las presentaciones y demostraciones de la herramienta de formacién en seguridad
Safecrobot VR fueron seguidas por un debate con los participantes. Tuvieron la oportunidad de
expresar sus opiniones, perspectivas, dudas e inquietudes con respecto al proyecto a los
ponentes del seminario.

Comentarios de los participantes

En general, los participantes opinaron que se trata de una herramienta de capacitacion
extremadamente til. La herramienta y el procedimiento se han desarrollado para cubrir algunas
de las preocupaciones de seguridad mds importantes, asi como se han centrado en categorias
muy Utiles de equipos robdticos para el sector de la construccién. Los participantes tenian
algunas preocupaciones con respecto al acceso a dispositivos / equipos de realidad virtual. El
equipo de Safecrobot explicé que el tipo de dispositivo de realidad virtual para el que se disefié
la herramienta es de bajo presupuesto y ampliamente disponible (Oculus quest). Ademas, lay
aclaré que laintencidn es que los proveedores de capacitacién proporcionen los dispositivos y
no los aprendices individuales, aunque cualquier persona interesada puede usar este dispositivo
muy popular. Los participantes de empresas externas estaban muy ansiosos por conseguir que
sus colegas y trabajadores comenzaran a usar el too.

Se administré una encuesta a un total de 9 participantes que aceptaron evaluar la herramienta
y la organizacion del evento. A continuacidn se presenta una seleccion de respuestas
resumidas. Esto es indicativo de que la mayoria de los participantes son hombres, aunque la
participacion femenina significativa es del 33% (Figura 5). La mayoria de los encuestados (56%)
tenian entre 25y 45 afios (Figura 6). Los participantes tenian algunos conocimientos de robdtica
y realidad virtual, aunque tenian una experiencia limitada, especialmente en el aspecto de
seguridad (Figura 7). Las opiniones y el conocimiento de los participantes mejoraron
significativamente y fueron abrumadoramente mas positivos después del seminario (Figura 8).
En general, los participantes estaban satisfechos con la calidad de la organizacion del evento
(Figura 9).
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Evaluation Participant Demographics:
Gender

B Male ®Female

Figura 5: Género de los participantes en la evaluacidn

Evaluation Participants Demographics: Age
(years)

M lessthan 25 mW25-45 ® More than 45

Figura 6: Edad de los participantes en la evaluacidn
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Participant knowledge and views before seminar

| did not see the need to make use of robotisation
and Virtual Reality inmersive in the construction
sector:

| had participated in another similar activity
concerning the construction sector in the past

I had been involved in similar activities concerning
Virtual Reality inmersive (not for the construction
sector):

| had been familiar with robotisation and process
automation in the construction sector

0% 20% 40% 60% 80% 100%  120%

B Strongly Agree  E Agree W Neutral Disagree M Strongly Disagree

Figura 7: Vistas antes del seminario

Participant knowledge and views after seminar

| have a more positive view on the use of the Virtual
Reality inmersive in the construction sector:

I am interested in participating in other construction
sector-oriented activities in the future:

I would like to be involved in similar activities
concerning Virtual Reality inmersive in general (not...

I would like to learn more about Virtual Reality
inmersive in the construction sector

| am more familiar with the construction sector

0% 20% 40% 60% 80%  100% 120%

B Strongly Agree B Agree  H Neutral Disagree M Strongly Disagree

Figura 8: Vistas después del seminario
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Participant views on event organisation

| was provided the opportunity to ask questions and
these were satisfactorily answered

The information was communicated in an
understandable manner:

The information and advice provided was useful

0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

W Strongly Agree W Agree B Neutral Disagree M Strongly Disagree

Figura 9: Opiniones sobre la organizacion del seminario

NUMERO DE ASISTENTES

La asistencia total al Seminario Internacional Final del proyecto Safecrobot fue de 35,
compuesta por 21 participantes externos ademas de los 6 participantes del proyectoy 8
observadores de estudiantes / personal de UWE:

Socios del proyecto presentes:

Universidad del Oeste de Inglaterra (UWE) Reino Unido
Prof. Lamine Mahdjoubi

Abhinesh Prabhakaran

Dr. Abdul-Majeed Mahamadu

Universidad de Ciencia y Tecnologia de Wroctaw (WUST) Polonia
Dr. Ing. Piotr Grzempowski

Dr. Mariusz Széstak

Bildungszentren des Baugewerbes e.V. (BZB) Alemania
Frank Bertelmann-Angenendt

Presentadores expertos — invitados por UWE

Prof. Andy Weightman (Robdtica)

Consortium members: University of the West of England (UWE), Asociacién Empresarial de Investigacion Centro 14
Tecnoldgico del Marmol, Piedra y Materiales (CTM), Politechnika Wroclawska (PWR), Bildungszentren des
Baugewerbes e.V. (BZB).
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Dr. Patrick Manu (Seguridad)
Dr. Chris Harper (Robdtica)

Dr. Nick Bell (Normas de seguridad)

Debido a la Ley de Proteccidn de Datos, la lista de Asistentes no esta disponible para uso
publico.
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APENDICE A - RESUMEN DE LAS PRESENTACIONES EN EL SEMINARIO
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MANCHESTER

The University o

Robotics adoption: barriers and
lessons from other industries

andrew.weightman@manchester.ac.uk

UWE

University
of the

Bristol | thin
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Presented by:

Dr Chris Harper
Seﬂior Research
Fellow

Robotics &
Autonomous
Systems Safety
Engineering

Bristol Robotics

Laboratory (BRL)

Perspectives on Functional Safety
Assurance of Construction Robots and
their Human-Robot Interaction (HRI)

11*h November 2022

UWE, Bristol
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Is the law keeping pace with technology?
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Honorary Principal Lecturer, Cardiff Metropolitan University
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APENDICE B - FOLLETO DEL SEMINARIO

eventbrite

event ended

Safety Implications of the
Adoption of Robotics in
Construction

Follow this organiser to stay informed on future events

UWE, Bristol
Event creator Follow

%

€O

=D
SafeCROBOT

SEMINAR

Safety Implications of the Adoption of Robotics and Autonomous Systems in
Construction and Infrastructure

11th November 2022 Summary

Advanced robotic and autonomous systems are
becoming commonplace on construction sites
® 15:30 -19:30 pm including the adoption of drones, autonomous
equipment and vehicles. However, construction
still requires high degne of human involvement

FREE Entry (Limited seats) which creates a working environment with
potentially high interaction between workers and
UWE Bristol, Frenchay Campus these autonomous machines. As the robotisation

is increasing, robotics safety has become

9 g : paramount  to  the  construction  and

University of the West of England infrastructure industry.

Frenchay Campus

Coldharbour Lane,

Stoke Gifford,

Bristol

BS16 1QY

Google Map

Roorn. 6X269 (Bristol Business School)

Prog ramme:
15:30-16:15 Registration and coffee
16:15-16:30 - Welcome address
16:30-17:45 - Speakers
17:45-18:15 - Safecrobot project de
18:15-19:30 - Networking and dinper

Presentations: ] !
Welcome address by Prof Lamine Mahdjou

Topic KL Speaker Organisation
Robotics ad@ption:barriers and lessons from ¥ University of
other industfies - Prof Andy Weightman Manchester
Perspectives on human-robot interaction,

safety and assurance Dr Chris Harper UWE Bristol

Nick Bell Risk

Consultancy
Dr Abdul-Majeed M UCL London

Safecrobot Project: VR safety training Abhinesh Prabhakaran UWE Bristol

demonstration Dr Piotr Grzempowski PWR Poland
Dr Marnusz Szostak

Is the law keeping pace with technology? Dr Nick Bell
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